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OBECNA DEFORMACNI METODA
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KODOVA CISLA PRUTU

Kddové Cislo je tvoreno globalnimi indexy styénikovych
posunuti a prirazuje kazdému lokalnimu prvku matice tuhosti
prutu prislusny radek a sloupec vysledné matice.
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SESTAVENI LOKALNI MATICE TUHOSTI kp!
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TRANSFORMACE kpl NA kg

Pomoci tzv. TRANSFORMACNI MATICE
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| kodovych cCisel
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SESTAVENI LOKALNIHO VEKTORU ZATIZENI fi
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SESTAVENI Fg pomoci kddovych ¢&isel

n(1)=(000123) n(2)=(123456) n(3)=(456000)
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DOPOCET NEZNAMYCH r

pomoci kddovych Cisel dostaneme I'g

a transformujeme na Il
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spocteme koncové sily
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UKAZKOVY PRIKLAD
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Vykresleni My a w na prutu 25
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ZAVER

-Vyhodou této metody je prehlednost
vysledkl vztazenych k jednotlivym prvkim
-MUzeme zkoumat kazdy prvek zvlast

a nebo konstrukci jako celek

-Algoritmus deformacni metody neni nijak
slozity

-Lze se dopracovat rychlému a spolehlivému
vysledku i na slozitéjsich konstrukcich



POUZITA LITERATURA A PROGRAMY

- Prednasky stazené z webu mechaniky

- Matlab R2014
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