Plo$né momenty setrvacnosti k rovnob&znému soufadnému systému -

Steinerova véta:
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Plosné momenty setrvacnosti k pootocenému souradnému systému:
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Hlavni momenty setrvacnosti:

Uhel pooto&eni hlavniho soufadného systému:
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Hlavni momenty setrvacnosti ur¢ené pomoci vzorcti pro pootoceny souradny systém:
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Ekvivalentni vzorce pro hlavni momenty setrvacnosti:
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Hlavni poloméry setrvacnosti:
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