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PRINCIP ENERGETICKÉ 
METODY

Zavedeme:

● Bázová funkce
● Dodržet okr. kinematické podmínky

w x =a x

x

a ● Koeficient
● Hledáme ho



PRINCIP ENERGETICKÉ 
METODY

Pot. energie vnitřních sil 

Pot. energie vnějších sil

Systém si hledá stav s minimální potenciální 
energií
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PRINCIP ENERGETICKÉ 
METODY

Pro ortogonální systém
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PŘÍKLAD - NOSNÍK
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PŘÍKLAD - NOSNÍK

Aproximace n sinovými funkcemi
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DESKA
Co se mění?

Deska Nosník
Desková tuhost

D= Eh3
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DESKA - PŘÍKLAD

Minimum potenciální energie
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DESKA - PŘÍKLAD
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DESKA - PŘÍKLAD
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SHRNUTÍ

+ Elegantní způsob
+ Lze použít na desky
+ Lze zahrnout vliv kroutícího momentu
+ Lze zahrnout příčné deformace
+ Lze řešit numericky 
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