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Informace o konstrukci:

1 nehomogenni proek

1 nemeénny priirez

1 charakteristicka imperfekce

1 jednoosd tahova napjatost

O@00000000




Odvozeni funkcionalu energie:

a(x)=Ey(x)e(x), ... elementdrni napéti

Y(&)= j o(x)de :%EO( X)&(x)?, ... elementarni energie
0

L
u) = % Aj Eo(X)(L)?dx - uF ... energie celého proku
0]
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Zpresneéni reseni:
1 Je toto reseni dosti presné?

1 Modul pruznosti E pri zoysujicim napeéti klesa!

E(t)=E(1-a(t)+7),

kde «0(0) je parametr poskozent.

8 Nelokalni poskozeni

1L
- dw 2
2!x(dx)dx
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Parametr poskozeni wzavisi na velikosti Y(x):

Y(x)= Epe(t),

Y(t)za..a=1,
Y(t)<a..w=0.

Nevratna energie=disipovand energie

; 1
J- aw+ Ebwzdx
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Funkcional energie:

~[Ea-wrmA)ax)+
0

_ Disi , Nelokalita
Vratna energie eéselrpg;)i\elzana poskozeni
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Minimalizace energie:

1 Co mame odpozorovano od prirody?

1 Kazda konstrukce si za vsech okolnosti hleda stav
s minimalni energii.

1 Funkcional energie 7qu,w) minimalizujeme nékterou
z numerickych metod.

1 Funkcional zminimalizujeme k obéma promennym
zolast a budeme neékolikrat opakovat.
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Funkci posunuti nyni priblizné napiseme
jako linedarni kombinaci bazovych funkci @.

U=0y0, + 0305+ 0,0, +0sPs + ...+ AP,

Pro ucely prezentace si proek rozdelime
pouze na 3 segmenty. Mame pak

dg,(x) ra, dgs(x) -
dx

ey a,a,)=5 Al E(X)(a,

d¢4(X))2dx—uF.

T dx

Resenim ziskdme hodnoty posunii v uzlovijch
bodech a.
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Oproti posuniim u md parametr poskozeni wpodminku.:

«0(01)

Minimalizaci energie v zavislosti na wza nas vyresi MATLAB.

Funkce quadprog - tesi kvadratické optimalizacni problémy.

Nekolikanasobnym zopakovanim minimalizace se pribliZime
ke skutecnému resent.
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Dekujl za pozornost




