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Motivace:

Potieba podrobného popisu problematiky demolice konstrukci
pomoci trhavin

Ovéreni spravnosti jiz pouzivanych vypocetnich modelu
a predstav

Odzkouseni pouzit€ho vypocetniho programu

Pouziti ziskanych informaci k vytvoreni celkového modelu,
ktery bude pouzit ke zvyseni efektivnosti a optimalizaci
procesu demolice panelovych objektii pomoci trhavin




Geometrie pouzitych modelu:

Srovnavaci model, 1 st. volnosti

Horni panel hmotny, materidl homogennti,
izotropni, elasticky, E=21GPa,
(E=21x10°GPa), v=0,2, p=2500kg/m’

Spodni panel je nehmotny, plisobi pouze jako
pruzna podpora o definované tuhosti

Redlny model

Horni 1 spodni panel je hmotny,
p=2500kg/m3, mechanické charakteristiky
prvki jsou definovany zaddnim tuhosti




Matematicky a fyzikalni problém:

Analytické reSeni:
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Odvozeni geometrickych zavislosti



Matematicky a fyzikalni problém:

Numerické reseni:

Pohybova rovnice pro srovnavaci

reseni:

Pohybova rovnice pro konkrétni
reSeni:

Tlumeni (Raylegh):
Nelinearni, dynamickéa analyza
feSend s uvazenim konecnych

premisténi

Reseno p0m001 MKP, ptimou
integraci ridicich rovnic
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Metody feseni pohyboveé rovnice:

Piimé feSeni-software Mathematica 5.0, aplikovatelné pouze pro
zjednoduSeny srovnavaci vypocet
ReSeni pomoci MKP-software ADINA

Implicitni metody

- Newmarkova metoda-metoda konstantniho priumérného zrychlent,
parametry:0=0,25,0=0,5-stabilni, linearni ilohy, diagondlni matice
hmotnosti, konstantni integracni krok

- Metoda Wilson 8-metoda linedrniho primérného zrychleni, parametr
0=1,37-stabilni

Explicitni metody

- DiferenCni metoda, nelinearni ulohy, diagonalni matice tuhosti, podminéné
stabilni, nepouzitelna pro nehmotné stupné volnosti
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Ukazka cithhvosti reseni na délce
integracniho kroku:

Podrobnost v case kontaktu
t=0,37-0,39s

Casovy priibéh rychlosti [m/s] pro
rizné délky integracniho kroku

Casovy priibéh zrychleni [m/s?] pro
ruzné délky integra¢niho kroku

Zelena — krok 0,001s
Modra — krok 0,003s
Hnéda — krok 0,006s
Sed4 — krok 0,015

Cernd - analytické fesen




Ukazka citlivosti reseni na zvolené
vypoctove metode:

e Newmark, delta =0.5,  Wilson-theta, theta = 1.4, krok

alpha = 0.25, krok 0.001s, 0.001s, v[m/s], a|m/s?]

=0

=1

v[m/s], a[m/s?]

Z=0k

-




Model skute¢ného panelu:

Uvedené charakteristiky byly

zjiStény na zdkladé modelu
poruseného prifezu

Model pro redlnou
konstrukci, tlumenti je
uvazovano

Model je feSen nejprve jako
staticka uloha, nasledné jako
dynamicka

ADINA neumoznuje zadani
sestupnych zavislosti, model
nerespektuje rezervy panelu
v plastické oblasti
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Kolaps Zelezobetonovych panelu:
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Prub¢h kolapsu zelezobetonovych panelt v zavislosti na Case



Kolaps zelezobetonovych panelu:
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Prub¢h kolapsu Zelezobetonovych panelu v zavislosti na Case



/. aver:

Resenf dlohy ukdzalo nutnost zohlednit dynamické téinky
kontaktu v dalSich vypoctech

Délka integracniho kroku t=0,001s, Wilson 6 metoda

Program ADINA byl odzkousen a je mozné€ jej pouzit pti
dalSich vypoctech

Vyse uvedeny model bude vlozen do globalniho modelu
kolapsu celé budovy, tim bude zohlednén vliv moznych narazu
panelovych prvki na prubéh demolice



