Obecnéa deforma¢ni metoda

4. tinora 2012

LLLL

~
0,2 m
g - 0,4m
o Y
10 kN/m
IRRRRRENEN "z
3 m
=
(@]
E = 80000 MPa
~

Obrazek 1: Schéma konstrukce

Ukol:
strukce.
Vstupni data o konstrukci: modul pruznosti, moment setrvacnosti, plocha, pocet a délky jednotlivych
prutd, matici uzlovych zatizeni a matici kodovych ¢isel jednotlivych posuni (Nulové posuny v mistech
podpory oznacte nulou.) zapiste do datového souboru. Vytvoite funkci, kterd postupné tyto informace
nacte.
Vytvoite funkci pro vypocet lokdln{ matice tuhosti. Ta ma nasledujici podobu:

Vytvoite program pro vypocet posunt a pootoceni ve sty¢énicich uvedené staticky neurcité kon-
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Parametry této funkce budou: modul pruznosti, moment setrvacnosti, plocha, délka prutu a ukazatel na

jiz alokované pole pro vyslednou matici.

Vytvorte funkci pro lokalizaci matice tuhosti. Parametry této funkce budou: ukazatel na jiz alokovanou
globalni matici tuhosti, ukazatel na matici kédovych ¢&isel, modul pruznosti, moment setrvacnosti, plocha,

ukazatel na vektor s délkami prutt.

Vytvorte funkci pro vytvoreni vektoru zatiZeni a aplikaci okrajovych podminek na globalni matici
tuhosti. Parametry budou: ukazatel na globalni matici tuhosti, ukazatel na matici uzlovych zatizeni,

ukazatel na jiz alokovany vektor zatiZeni.

Zaclenite do programu funkci pro vypocet feSeni soustavy linearnich rovnic Gaussovou eliminaci.

Uvedené funkce vhodné pouzijte pro vytvoreni celého programu. Vysledné posuny vypiste na konzoli.



